DERSLERIN ICERIGIi VE YARARLANILACAK KiTAPLAR

1.Yaryil Dersleri

Matematik I (3-1) 3,5
Uzayda Dogru ve Diizlem. Kiimeler, Say1 kiimeleri. Fonksiyonlar, Bileske Fonksiyon, Ters
Fonksiyon, Limit, Fonksiyonlarda Limit, Limitlerde Belirsizlik Durumlari, Fonksiyonlarda
Siireklilik, Matrisler, Determinantlar, Cramer kurali, Lineer Denklem Sistemleri, Vektorler, Vektor
Uzay1, Ozdeger ve Ozvektorler, Lineer Doniisiimler. Tiirev, Tiirev uygulamalari, Ustel ve
Logaritmik Fonksiyonlar, Trigonometrik ve Hiperbolik fonksiyonlar. Karmasik sayilar. L’ Hospital
Kurali.
Ders Kitaba:

e Hacisalihoglu, Hilmi (2000), Temel ve genel matematik 1, Ankara: Seldem yayincilik
Yardimci Ders Kitaplari:

e Yiiksek Matematik 1-2 H.Halilov, A.Hasanoglu, M.Can

e Temel ve Genel Matematik M.Balci, H.Hacisalihoglu, F.Gokdal

e Genel Matematik I- II Prof. H.Arikan, Yrd.Dog.Dr. 1.Ozgiir, Yrd.Dog¢.Dr. O.F. Géziikizil

Fizik 1 (2-1) 2.5
Physics and Measurement, Vectors, Motion in One Dimension, Motion in Two Dimensions, Laws
of Motion, Circular Motion and Other Applications of Newton’s Laws, Work and Energy, Potential
Energy and Conservation of Energy, Linear Momentum and Collisions, Static Equilibrium.
Ders Kitabi:

e Serway, R. A., Beichner, R. J., (Ceviri Edit: Colakoglu, K.), “Fen ve Miihendislik i¢in Fizik
17, Besinci Baski, Ankara, Palme Yayincilik, 2002.

e Fishbane, P. M., S. Gasiorowicz, S. Thornton, (Ceviri: Yal¢in, C.), “Temel Fizik, Cilt 17,
Ankara, Arkadas Yayinevi, 2003.

e Keller, F. J., Gettys, W. E., Skove, M. J., (Ceviri: Akyiiz, R. O. Ve dig.), “Fizik, 1. Cilt”,
Istanbul, Literatiir Yaymcilik, 2002.

e Halliday, D. R., Resnick, R. and Walker, J., “Fundamentals of Physics”, 5th ed. New York:
John Wiley, 1997.

Genel Kimya (2-1)2,5
Atom yapisi, periyodik tablo, Bag cesitleri, Kimyasal denklemler ve denklestirme yontemleri,
Gazlar, sivilar ve katilar, Cozeltiler, Konsantrasyonlar, Kimyasal termodinamik
Ders Kitabi:
e Sabri Alpaydin, Abdullah Simsek,Genel Kimya- Nobel Yayimncilik, Ekim 2013 / 6. Bask1 /
454 Syf.,istanbul.



Algoritma ve Bilgisayar Programlama (2-1)2,5
Programlama dili ve derleme nedir? Algoritma yazma, akis semalari, program dizayn ve gelistirme
adimlarinin incelenmesi. Visual Basic ifadeleri, degiskenler, tam sayilarla bolme islemi, matematik
fonksiyonlari, degiskenlerin ve ifadelerin ekrana yazdirilmasi, klavyeden veri giris islemleri. Visual
Basic kontrol operatorleri, mantik ifadeleri, karar yapilar, If -then yapilari. Tek, ¢ift ve ¢ok katl
diziler. Fonksiyon ve prosediirlerin kullanilmasi. File aracinin kullanilmasi, veri kaydetme ve
verilerin ¢agrilmasi. Visual Basic gorsel araglarinin kullanilmasi, gorsel programlama dili kullanma
mantiginin anlatilmasi
Ders Kitabu:

e Visual Basic Programming Language, Alfa yayinlari

Mekatronik Miihendisligine Giris (3-0) 3
Sistem, Ol¢me Sistemleri, Kontrol Sistemi Tanimlari, Sensérler ve Transduzerlerin Performans
Terminolojisi, Sensor Cesitleri, Sinyal Isleme, Olgme Sistemleri, Pnomatik, Hidrolik, Mekanik ve
Elektrik Tahrik Sistemleri. Mekatronikte kullanilan temel araglar ve gorevleri. Mekatronikte
bilgisayar ve kontrol, mekatronikte algilama, mekatronikte komponent ve insan interface onemi.
Ozel Mekatronik yazilimlarinin tanitimi. Mekatronikte gecmis ve gelecek yonelik tasarim rnekleri.
Ders Kitaba:

e W. Bolton, Mechatronics : Electronic Control Systems in Mechanical and Electrical
Engineering, 3rd Edition, Pearson, 2003, ISBN 0131216333

Teknik Resim | (2-0) 2
Teknik resimde; ¢izgi ¢esitleri, norm yazi ve cesitleri, Bilgisayar ile temel geometrik ¢izimler;
cokgen cizimleri, elips, oval cizimleri Bilgisayar ile perspektif ¢izimi; Perspektif cesitleri,
(Dimetrik, Trimetrik, Izometrik perspektifler)Bilgisayar ile is parcalarinin goriiniislerinin ¢izimi
Olgek, 6lgeklendirme Bilgisayar ortaminda kesit goriiniisleri Meslek ile ilgili semboller, paket
programlar, paket programlar kullanarak ¢esitli mesleki resimler.
Ders Kitaba:

e Teknik ve Meslek Resim Abdullah Gorkem

Tiirk Dili | (2-0) 2

Dil nedir? Dillerin dogusu. Dil duygu diislince baglantisi. Dil kiiltiir baglantisi. Dil toplum
baglantisi. Yeryiiziindeki diller ve Tiirkgenin bu diller arasindaki yeri. imla ve noktalama kurallari.
Ses bilgisi-yapr bilgisi-kelime-fiiller-keleme gruplari-ciimle.

Ders Kitaba:

Ergin Muharrem, Tiirk Dil Bilgisi

YOK, Komisyon, Tiirk Dili ve Kompozisyon Bilgileri

Bulgurcu Abdiilkadir, Tiirk Dili Yazili ve S6zlii Anlatim Bilgileri

Kaplan Mehmet, Tiirk Edebiyati Arastirmalari- 3 Tip Tahlilleri

Atatiirk Ilkeleri ve Ink. tar. | (2-0) 2

Osmanlinin ¢okiis sebeplerine genel bir bakis. Tiirkiye Cumhuriyeti’nin kurulusuna giden yol.
Osmanli’nin son donemindeki fikir akimlari, Mondros miitarekesi sonrasinda iilkenin kars1 karsiya
kaldig1 durum ve Atatiirk’tin Samsun yolculugu, Milli Miicadelenin ilk adimi, Milli giigler ve



Misak-1 Milli, TBMM nin kurulmasi, savasin idaresini e¢le almasi ve Bati Cephesindeki savaslar,
Biiyiik Taarruz ve zafer.
Ders Kitabi:

e Atatiirk Ilkeleri ve Inkilap Tarihi I/1, I/2, YOK Yayinlar
Ingilizece I (2-1) 2.5
Ogrencilerin sonraki yillarda gorecekleri mesleki Ingilizce derslerini takip edebilmeleri, lisans
sonrasi; ve meslek hayatlarinda ihtiyac duyacaklari; Ingilizceye temel olusturacak seviyede
Ingilizce dilbilgisi, kelime dagarcig1, okudugunu anlama, sdzlii anlatim ve yazma becerileri
Ders Kitabi:

e Elementary Course books
Yardimci Ders Kitaplari:

e Essential Grammar in Use

e Oxford Dictionary

e Passport To English



2.Yaniyil Dersleri

Matematik Il (3-1) 3,5
Fonksiyonlar, belirsiz integral, belirli integral (Alan ve hacim hesaplamalar1), integral metodlart,
itegral ile yay uzunlugunun hesabi, ¢ok katli integraller, improper integraller.
Ders Kitabi:

e Balci, M., “Matematik Analiz”, Ankara Universitesi, Fen Fakiiltesi Yaynlari, Yaym
No0.142, Ankara, 1985.

e Finney,R. L.,Weir, M. D., Giordano, F. R., “Calculus” , Addison Wesley, Boston, 1996.

Fizik 11 (2-1) 2,5
Electrik alanlari, Gauss Kanunu, Electrik Potensiyeli, Kapasitans ve Dielektrik, Akim ve Direng,
Manyetik Alanlar, Manyetik Alan Kaynaklari,Faraday Kanunu, Induktans.
Ders Kitabi:

e Serway, R. A., Beichner, R. J., (Ceviri Edit: Colakoglu, K.), “Fen ve Miihendislik i¢in Fizik
2”, Besinci Baski, Ankara, Palme Yayincilik, 2002.

e Fishbane, P. M., S. Gasiorowicz, S. Thornton, (Ceviri: Yal¢in, C.), “Temel Fizik, Cilt II”,
Ankara, Arkadas Yayinevi, 2003.

e Keller, F. J., Gettys, W. E., Skove, M. J., (Ceviri: Akyiiz, R. O. Ve dig.), “Fizik, 2. Cilt”,
Istanbul, Literatiir Yayncilik, 2002.

e Halliday, D. R., Resnick, R. and Walker, J., “Fundamentals of Physics”, 5th ed. New York:
John Wiley, 1997.

Temel Elektrik Elektronik (2-2) 3
Temel elektriksel kavramlar; akim, gerilim, gii¢, enerji, is, elektrik alani, temel elektrik kanunlari;
ohm kanunu, Kirchoff kanunlar1. Elektrik/elektronik devre elemanlari; direng, kondansator, bobin,
transistor, diyot, zener diyot, transformator, sigorta, led. Anolog ve dijital ampermetre, voltmetre,
ohmmetre ve osilaskop yapilari, ¢alisma prensipleri ve kullanimi; akim, gerilim, direng, dB,
frekans, periyot, faz farki, endiiktans, kapasite, giic, beta akim kazanci 6l¢imii ve yari iletken
elemanlarin kontrolii. Sinyal tiretecleri; kullanimi, siniis, kare, licgen, testere disi sinyaller, frekans
ayari, genlik ayari. Elektrik/elektronik devre elemanlar1 testleri; Elektronik devre semasi okuma,
seri, paralel, seri-paralel ve karisik, direng, bobin ve kondansator devreleri, dogrultma devreleri,
pasif filtre ve regiilator devre uygulamalari, baski devre ¢izimi, alt ve {ist goriinilis ¢ikarma, baski
devrenin plakete aktarilmasi yontemleri, plaketin delinmesi, havya ve lehim o6zellikleri, lehim
pompasi, lehimleme teknikleri.
Ders Kitabi:

e Siiliin E.E., 'Herkes Icin Elektronik', ISBN:975-94394-2-5, Haser Ofset, 2001, Izmir,
Tirkiye.

e Alacaci, M., 'Temel Elektronik', Ozkan matbaacilik san. Ltd. Sti., 2004, Ankara, Tiirkiye.

Statik (3-0) 3

Vektorler, Rjit sistemlerin dengesi, kiitle agirlik merkezi, kesme ve moment diyagramlari, uzaydaki
rijit sistemlerin dengesi, siirtiinme.

Ders Kitaba:



e C Hibbeler. Engineering Mechanics: Statics. 6th edition, 1992. Macmillan Publishing
Company.

Teknik Resim 11 (2-0) 2
Standart makine elamanlarmin imalat resimlerinin ¢izimleri, standart makine elemanlarmin (TS,
ISO, EN) cizelgelerden secilerek montaj antetlerine yazilmasi, bir¢ok par¢adan olusan bir sistemin
montaj resminin ve sistemi olusturan pargalarin imalat resimlerinin c¢izilmesi, ¢izilmis montaj
resminin okunabilmesi ve yorumlanabilmesi.
Ders Kitab:

e Teknik ve Meslek Resim Abdullah Gorkem

Tiirk Dili 11 (2-0) 2

Kompozisyon. Kompozisyon yazmada uyulmasi gereken hususlar. Yazi tiirleri ve yazismalar.
Konusma sanat1 ve konusma tiirleri.

Ders Kitabu:

Ergin Muharrem, Tiirk Dil Bilgisi

YOK, Komisyon, Tiirk Dili ve Kompozisyon Bilgileri

Bulgurcu Abdiilkadir, Tiirk Dili Yazili ve S6zlii Anlatim Bilgileri

Kaplan Mehmet, Tiirk Edebiyati Arastirmalari- 3 Tip Tahlilleri

Atatiirk I1k.Ve Ink.Tarihi 11 (2-0) 2
Egitim, kiiltiir, sosyal ve ekonomik alanlardaki Milli Miicadele, Atatiirk’{in hayati, Tiirk Inkilabinin
stratejisi, Siyasi, sosyal ve kiiltiirel ve hukuk alandaki inkilaplar1 ve bu inkilaplarin olus siirecini
anlatir. Atatiirk donemindeki i¢ ve dis siyasi olaylar1 Atatiirk’lin diinya baris1 i¢in ¢abalari. Atatiirk
ilkelerine ve iilkeye olan i¢ ve disg tehditlere karsi gengligi uyarmak ve Tiirkiye’nin jeopolitik
konumu hakkinda bilgi vermek.
Ders Kitaba:

e Atatiirk Ilkeleri ve Inkilap Tarihi II, YOK Yayinlari

Ingilizce 11 (2-1) 2.5
Paragraf nedir? Paragraf yazma ve okuma, konu tiimcesi, giris, gelisme, Ozet, ilgisiz ciimle,
paragraf analizi, 6rnek ozetler, makale, makalenin boliimleri, tez anlatimi
Ders Kitabi:

e Konyali, F., Tolungii¢, G. (2002). www.dbe.off-line.readings2. Ankara: METU Press

e Velioglu, A & Kandiller, B. (Eds.) (1998) Writing Tasks Il. Ankara: METU Press

e (Cihan, N., Cavusoglu, C., Sahin, V. (2002) Read to Comprehend Write to React II. Ankara:
METU Press

Universite Ortak Segmeli I (2-0)
Universite tarafindan o donem i¢in ilan edilen se¢imlik derslerden herhangi biri 6grenci tarafindan
sec¢ilmektedir.



3. Yariyil Dersleri

Miihendislik Matematigi 1(3-0)3
Kuvvet Seriler: Maclaurin ve Taylor Serileri ile uygulamalari. Diferansiyel ve integral
hesaplamanin fiziksel anlam1 ve sayisal ¢oziimleme ile mukayesesi. Belirsiz integral ¢oziimleri :
Basit degisken degistirme,
Basit kesirlerine ayirma, Trigonometrik degisken doniisiimleri, Kismi integrasyon, Ozel degisken
doniisiimleri, kuvvet serileri ile integral ¢dziimleri. Belirli integral uygulamalar1 : Alan, Hacim,
Kiitle, Agirlik Merkezi ve Atalet Momentleri hesaplanmalari.

e Yiiksek Matematik 1-2 H.Halilov, A.Hasanoglu, M.Can

Dinamik (3-0) 3
Dinamik ve kurallarinin tanimi, maddesel kinematik, maddesel noktanin lineer hareketi, uzayda
non-lineer hareket, ortogonal koordinatlar, normal ve tanjant koordinatlar, polar koordinatlar,
kinetigin temel kurallari, is ve enerji.
Ders Kitabi:

e Ferdinand P. Beer, E. Russell Johnston; ¢ev. S. Sacit Tameroglu. Miihendisler i¢in mekanik:
dinamik. Istanbul: Birsen Yaymevi, 1995.

e Ferdinand P.Beer, E. Russell Johnston; ¢ev. S. S. Tameroglu, Miihendisler i¢cin mekanik:
dinamik problemlerin ¢dziimleri/ T. Ozbek. Istanbul: Birsen Yaymevi, 1990

Miihendislik Malzemeleri 1 (2-0) 2
Malzemelerin genel o6zellikleri, malzeme sec¢imi, malzemelerin siniflandirilmasi, atom, kristal
systemlerinin yapisi, alasimlar ve alasimlarin sekillenmesi, faz diyagramlari, faz analizleri.
Miihendislik malzemelerinin mekanik 6zellikleri.
Ders Kitaba:

e J. Bargel, G. Schulze, Materials Science I and I1.

e Donald R. Askeland, Trans. Erdogan M., (1998) Science and Engineering of Materials
Ankara, Nobel Publication.

e Lahtin Yu. M. Metal science (1998) Moscow, Gulaev A.S. (2000) Metal science Moscow,
G. Said (2002).

Elektronik Devreler (2-1)2,5
Yar iletken maddelerin olusumu, yar iletken diyotun yapisi, calisma prensibi, esdeger devreleri,
ileri ve ters yon karakteristikleri, diyot c¢esitleri ve diyot uygulamalari, BJT yapis1 ve calisma
prensibi, yiikseltme iglemi ve baglant1 ¢esitleri, JFET ve MOSFET yapisi, ¢alisma prensibi, akim-
gerilim karakteristikleri ve modelleri, polarma devrelerinin karsilastiriimasi. ideal islemsel
yiikseltecin yapis1 ve calismasi, uygulama devreleri.
Ders Kitaba:

e Dr. Sungur Aytag-Elektronik Devre Elemanlar1 ve Devreler —Papatya Yayincilik (2010)

Mukavemet (2-0) 2 .
Mukavemete giris, Temel tanimlar, I¢ kuvvet, Dis kuvvet, Gerilme, Emniyet gerilmesi ve emniyet
katsayisi, Termal gerilmeler, Kompozit ¢ubuklarda termal gerilme, Esit mukavemetli ¢ubuklar,



Basingli kaplarda meydana gelen gerilmeler, Bir ve iki eksenli gerilme dontistimleri, Mohr ¢emberi,
Asal gerilmeler, Hooke kanununun genel hali, Diisey yiiklii kirislerde normal ve kayma gerilmeleri,
Cesitli profil kesitlerde normal ve kayma gerilmeleri, Kayma gerilmelerinin kesit tayininde 6nemi,
Egilmede asal gerilmeler, Millerin burulmasi, Kolonlar teorisi, Kalin ve ince kolonlar, Birlesik
mukavemet halleri.

Ders Kitabr:
e Osman Yazicioglu, Nurullah Aslan-Cisimlerin Mukavemeti —Segkin Yayincilik (2006)

Mekanik Ol¢me (2-0)2
Olgme sistemleri, uluslararasi birim sistemi, strain gage’ler, yapisi, cesitleri, Wheatstone kopriisii,
gage faktorii, basing dlgiimii, ¢esitli manometre ve vakummetreler, sicaklik 6l¢iimii, termometreler,
prometreler, viskozite 6l¢iimii, viskozitenin tanimi, viskozimetre cesitleri, kuvvet, moment ve giic
Ol¢iimii, hiz Olglimii, takometreler, boyut ve ag¢i ol¢iimii, kumpaslar, mikrometreler, ac¢1 Ol¢lim
cihazlar1 ve komparatdrler, c¢esitli mastarlar, Johansson, tampon ve catal mastarlar, disli ¢arklarin
ol¢timii, belirsizlik ve hata analizleri, en kiiciik kareler yontemi, standart sapma ve hata analiz
yontemleri.
Ders Kitabi:

e Genceli, O.F., 'Olgme teknigi: boyut, basing, akis ve sicaklik dlgmeleri', Birsen Yayinevi,
Istanbul, 1995.

e ASHRAE Fundamentals, 'Boliim 13 Olgme Teknigi', Tesisat Miihendisleri Dernegi, 1998,
Ankara, Tirkiye.

e Akpmar, S., 'Ol¢me teknigi', Karadeniz Teknik Universitesi, 1992, Trabzon, Tiirkiye.

e Akilli, H., 'Olgme teknigi ve miihendislik cetvelleri', Akdeniz Universitesi, 1984, Isparta,
Tiirkiye.

IiJniversite Ortak Se¢meli 11 (2-0)
Universite tarafindan o dénem i¢in ilan edilen se¢imlik derslerden herhangi biri 6grenci tarafindan
secilmektedir.

Secmeli I- Secmeli dersler kisminda tanimlanmstir.



4. Yariyil Dersleri

Miihendislik Matematigi IT (3-0)3
Diferansiyel denklemler, diferansiyel denklemlerin tanimi, mertebesi ve derecesi, diferansiyel
denklemlerin ¢oziimii (degiskenlerine ayrilabilen homojen lineer diferansiyel denklemler) sabit
katsayil1 diferansiyel denklemler, ikinci tarafsiz sabit katsayili diferansiyel denklemler, ikinci tarafli
sabit katsayil1 diferansiyel denklemler, kosullu diferansiyel denklemler, laplace doniisiimleri, sinir
deger problemleri.
Ders Kitabu:

e Ross, S. L., “Differantial Equations”, John Wiley, 1974.

e Tirker, E. S., “Diferensiyel Denklemler” , Degisim Yaynlari, 2001.

e Aydin, M., “Diferensiyel Denklemler ve Uygulamalar1”, Barig Yayinlari, 1999.

Termodinamik (3-0) 3
Termodinamik yasalarinda genel bilgi, ideal gaz denklemleri, ternodinamigin birinci, ikinci ve
ticlincii yasalari, entropi kavrami, saf madde, carnot ¢evrimi.
Ders Kitabu:

e (Cengel, Y.A., Boles, MA., 1994. Thermodynamics: An Engineering Approach, 867s,
McGraw-Hill.

Bilgisayar Destekli Tasarim (3-0) 3
Bilgisayar Destekli Tasarim Mantigina Giris, Standart programlarinin tanitimi, Sketcher Komutlari,
Parca Tasarimi Asamalari, Pargca tasarim Arayiizli, Profillerden Katiya Gegis, Katilarda
Operasyonlar, Montaj, Monta; Modelleme, Bir Montajin igine Parca eklemek,Montajlarin
Uzaydaki Hareketi, Montaj Sinirlandirmalarimin Olusturulmasi, Drafting, Teknik Resim Olusturma
, Teknik Resim Dokiimanlarinin Olusturulmasi, Kesit Gériiniisler, Olgiimlendirme, Yiizeylerin
Olusturulmasi , Uzayda Nokta ve Cizgi Olusturulmasi ,Yiizey Elemanlar1 Uzerine Operasyonlar
Ders Kitaba:

e Nalbant, M. Autocad 2004, Beta Yayinlari, 2004.

Devre Teorisi (2-1) 2,5
Iki ve dort uglu pasif-aktif devre elemanlari, devregrafi. ,cevre denklemleri,diigiim denklemleri,
integro-diferansiyel denklemler, sinusoidal siirekli hal, fazorler ve fazorel islemler, sinusoidal
stirekli halde c¢evre ve digim denklemleri, ortak indiiktans durumunda cevre ve digim
denklemleri, sinusoidal stirekli halde gii¢ bagintilar1, sinusoidal siirekli halde devre teoremleri, ii¢
fazli sistemler, simetrili bilesenler.
Ders Kitaba:

e Dr. Sungur Aytag-Elektronik Devre Elemanlar1 ve Devreler —Papatya Yayincilik (2010)

Makine Elemanlar (3-0)3

Makine elemanlarinin tanimi ve siniflandirilmasi. Makine elemanlarinin zorlanma sekilleri. Siirekli
mukavemetin tanimi ve ¢izimi. Miller ve akslarin tanimi ve mukavemet hesabi. Pres gegmelerin
tanim1 ve hesabi. Civata baglantilari ve mukavemet hesaplari. On gerilmeli civatanin mukavemet
hesaplari. Kaynak konstriiksiyonlarinin tanimi1 ve hesabi. Yaylar ve konstriiksiyon tipleri



Ders Kitabu:
e Cahit Kurbanoglu, Makina Elemanlar1 (Teori, Konstriiksiyon ve Problemler)- Ankara, 2012
ISBN : 9786051331218

Mikrodenetleyiciler ve Programlama (2-2) 2,5
Mikrodenetleyicilere Giris, Endiistriyel kontrol sistemlerinde kullanilan kontrol ve ¢evre birimleri,
PIC mikrodenetleyici ailesi, PIC18F4550 tiimlesik devresinin genel dzellikleri, PIC programlayici
cihazlar ve kullanimi, Proteus programi kullanimi, Mikrodenetleyici kontrol sistemi tasarimi, PIC
Microbasicpro programlama teknikleri, PIC18F4550 ve PIC Microbasicproile gesitli denetleyici
uygulamalari.
Ders Kitabu:

e Ahmet Turan Ozcerit, Murat Cakiroglu, Ciineyt Bayilmis- Mikrodenetleyici Uygulamalari-

Papatya Yayincilik Egitim, 2011, ISBN:9756797649.

Sec¢meli I1- Se¢meli dersler kisminda tanimlanmistir.



5.Yanriyil Dersleri

Akiskanlar Mekanigi (3-0) 3
Akiskanin o6zellikleri, akigkan statigi (manometreler, basing 6lglimii, yiizey tizerinde kuvvetler).
Akis kavramlar1 ve basit esitlikler, momentum, Euler’d ve bernoli denklemleri, boyut analizi,
viskoz etki (paralel diizlemler arasindaki akis, boru akisi, tiirbiilanslh akis)
Ders Kitaba:

e Streeter,V. L. ve Wylie, E. B. “Fluid Mechanics” McGraw-Hill, 1983.

Sayisal Coziimleme (3-0) 3
Sayisal ¢oziimleme nedir?, Dogrusal denklem sistemlerinin ¢éziimii, dogrudan yontemler yaklasim
yontemleri, ¢oziimsiiz dogrusal denklem sistemleri, 6zdeger problemi, kuvvet yontemi, matris
fonksiyonlari, dogrusal olmayan denklemler, cebirsel denklemlerin koklerinin konumlari, sayisal
¢cozlim yontemleri, sonlu farklar, sayisal integral.
Ders Kitabi:

e Numerical Methods for Engineers, S.C. Chapra and R.P. Canale, McGraw Hill International
Editions, 1994.

e Computational Fluid Dynamics, K.A. Hoffmann and S.T. Chiang, Volume I, A publication
of Engineering Education System, 1998.

Programlanabilir Mantik Denetleyiciler (3-0) 3
Kumanda sistemlerinin temelleri; kumanda devresi elemanlari; kontaktorler, yardimer réle, zaman
rolesi, koruma roleleri. Kumanda devrelerine iliskin genel standartlar. Programlanabilir mantik
denetleyicileri (PLC); igyapisi, merkezi islem birimi, giris-¢ikis arabirimi, bellek yapisi. PLC
isletim sistemi, kullanici programinin yiiriitiilmesi. Programlama dilleri; komut kiimesi ve merdiven
programi ile programlama teknigi. Temel komut kiimesi, zamanlayici, sayist aritmetik ve
karsilagtirma fonksiyonlari. PLC-PE ve PLC devre baglantilari, iletisim arabirimleri ve protokolleri,
mantik devre tasarim yontemleri. Program denetim komutlari. Master kontrol islemi ve komutlar.
PLC i¢in secim Olciitleri ve endiistriyel uygulamalar, HMI ara yiiz tasarimi, HMI uygulama
ornekleri,
Ders Kitaba:

e Tahsin Yazir, "PLC Otomasyon Sistemleri", Furkan Ofset Bursa

e Saadettin Aksoy, "Programlanabilir Lojik Denetleyiciler ve Miihendislik Uygulamalar1",
Degisim yayinlari, Istanbul

e Salman Kurtulan, "PLC ile Endiistriyel Otomasyon", Birsen Yayinevi

Kontrol Sistemleri I (3-1) 3,5

Sistem tanimi, geri besleme kavrami. Acik ve kapali dongii kontrol sistemlerinin yapilar1 ve
ozellikleri, transfer fonksiyonlarmin hesabi. Ornek sistem uygulamalari. Blok diyagramlarda
sadelestirme yontemleri ve MATLAB komutlari ile blok diyagramlarin sadelestirilmesi. Isaret akis
diyagramlarinin 06zellikler, Mason kazan¢ formiilii ile transfer fonksiyonu hesabi1 ve 6rnek
uygulamalar. Sistemlerin durum-uzay formunda ifade edilmesi, durum degiskenlerinin tespiti ve faz
degisim blok diyagramlarinin ¢ikarilmasi. Model kavrami ve ¢esitleri. Sinyal-alt sinyal-parametre
iligkileri. Sistemlerdeki statik ve dinamik elemanlar. Elektriksel ve mekaniksel elemanlarin
modellenmesi ve aralarindaki iliskiler. Elektriksel Sistemlerin / Otelemeli ve dénerli mekanik
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sistemlerin matematiksel modellerinin ¢ikarilmasi. Dizili yapilarin (¢arklarin) modellenmesi.
Efektif empedans hesaplamalari. Elektriksel ve mekanik sistem benzerlikleri. Elektro mekanik
sistemlerin modellenmesi ve konuyla ilgili 6rnek hesaplamalar. Birinci ve ikinci dereceden
sistemlerin zaman diizlemindeki cevaplarinin incelenmesi.

Ders Kitaba:

Yiiksel 1., “Otomatik Kontrol”, ISBN 975-564-111-4, Vipas Yaymevi,2001, Bursa, Tiirkiye
Bir Y., “Otomatik Kontrol”, ISBN 975-564-111-4,Literatiir Yayinevi,1999,Ankara, Tiirkiye
Bolton W — Control Engineering (Longman, 1998) ISBN 0582327733

Nise N — Control SystemsEngineering (John WileyandSons, 2002) ISBN 0471250910

Secmeli I11- Se¢meli dersler kisminda tanimlanmistir.
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6.Yariyil Dersleri

Esnek Imalat Sistemleri (2-0) 2
Niimerik kontrol (NC) ve bilgisayarli niimerik kontrol (CNC) kontrol sistemleri. Noktasal kontrol.
Dogrusal kontrol. Egrisel kontrol. Intrepolasyon tiirleri. Kapali devre kontrol sistemleri. Acik devre
kontrol sistemleri. Eksenlerin belirlenmesi. Koordinat ve referans noktalari. Niimerik kontrollu
tezgahlarin programlanmasi. Manuel programlama. Bilgisayar destekli proramalama. Etkiletimli
grafik yontemeler ile programlama. Manuel veri giriti. Direkt nliimerik kontrol (DNC). Adaptif
kontrol sistemleri. Olgme sistemleri, CAD-CAM-CNC integrasyonu, esnek imalat hiicreleri (FMC)
ve sistemleri (FMS), robotlar, biitiinlesik imalat sistemleri (CIM), bilgisayar destekli 6zel imalat
yontemleri.
Ders Kitabu:

e Yusuf Altintas, Manufacturing Automation, Univesity of British Coloumbia, 2000,
Cambiridge Press, Canada

Hidrolik Pnomatik (3-0) 3
Hidrolige Giris, Hidrolikte Temel Prensipler, Hidrolikte Standart Semboller, Hidrolik Boru ve
Hortumlar, Hidrolik Pompalar, Hidrolik Motorlar, Hidrolik Silindirler, Sizdirmazlik Elemanlari,
Hidrolik Valfler, Yag Haznesi, Filtreler, Hidrolik Akiimiilatoérler, Hidrolik Akiskanlar, Elektro-
Hidrolik Sistemler, Hidrolik Sistemlerde Hata Arama, Endiistride Hidrolik Sistemlerin Uygulama
Alanlar, Hidrolik ve Elektrohidrolik Devre Uygulamalari.Basingli Hava Uretim Teknikleri, Hava
Tesisat1 Basingli Havanin Dagitimi ve Sartlandirilmasi. Pnomatik Devre Elemanlarinin Tanitima,
Devre Elemanlarinin Gorevleri ve Sembolleri. Endiistriyel Pnomatik Devre Ornekleri ve Yol-Adim
Diyagramlari. Silindir ve valf biiyiikliigli hesaplanmasi. Endiistriyel Elektro-Pnomatik Devre
Cesitleri, Elektro-Pnomatik Ornek Devreler Uzerinde Calismalar. Lojik (Mantik) Kontrol
Sistemlerinin Dizayni. Elektro-Pnomatik Ardisik Kontrol Devrelerinin Sistematik Dizayni. Sinyal
Cakismalarint Yok Etme Yontemleri, Otomatik Kontrol Sistemleri ve Kaskad Devreler. Emniyet
Sistem ve Devre ilaveleri. Tek Siirekli Cevrim, Manuel /Otomatik, Acil Stop vs. Gibi Ekstra
Fonksiyonlarin Sisteme Dahil Edilmesi. Pnomatik ve Elektropndmatik Sistemlerde Bakim, Onarim
teknikleri, ariza arama ve onarim bilgileri.
Ders Kitaba:

e Karacan, L., 2003. Endiistride Hidrolik, MEB yayinevi, Ankara.

e Faruk KARTAL, Elektropndmatik ve Otomasyon, Teknik Okullar i¢cin, MODUL, Teknik
egitim ve Hizmet Organizasyonu, Yayin No :2, Manisa, 1999.

e Elektropndmatik, Temel Seviye TP 201 Ogretim kitabi, Otomasyon Teknolojileri Ogretim
Sistemi, FESTO DIDACTIC, 1991.

e T.C. MILLI EGITIM BAKANLIGI, MEGEP (Mesleki Egitim Ve Ogretim Sisteminin,
Giiclendirilmesi Projesi), PNOMATIK MODULU, ANKARA, 200

e Cetin, R., Ileri Kumanda Teknikleri-2, Pnomatik-Elektropnomatik, Ankara, 2004

e ASHRAE Fundamentals, 'Boliim 13 Olgme Teknigi', Tesisat Miihendisleri Dernegi, 1998,
Ankara, Tirkiye.

e Akpmar, S., 'Olgme teknigi', Karadeniz Teknik Universitesi, 1992, Trabzon, Tiirkiye.

e Akilli, H., 'Olgme teknigi ve miihendislik cetvelleri', Akdeniz Universitesi, 1984, Isparta,
Tiirkiye.
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Robot Dinamigi (3-0) 3
Robotik sistemlerde kullanilan temel elemanlar; hareketlendiricilerin serbestlik dereceleri ve yapisal
ozellikleri, u¢ elemanlari, siiriiciiler ve siiriici sistemleri, robotlarda kullanilan sensor cesitleri.
Hareketlendiricilerin kinematikleri; koordinat sinirlarinin se¢imi, direkt,ters kinematik, Jacobian
matrisi,kinematik denklemlerin ¢6ziimii. Ana gévde ve eklem bilesimlerindeki hizlar, kuvvetler ve
momentler;.diferansiyel hareket,hiz iliskileri,bir hareketlendiricideki kuvvetlerin ve momentlerin
tamimlanmasi. Dinamik modelleme; hareketlendirici i¢in Lagrange’in enerji ifadeleri, hareketin
Lagrange denklemi, hareketlendirici modelin sayisal benzetimi. Yoriinge planlamasi; eklem
yoriingesi, kartezyen yolu. Hareketlendiricinin kontrolii; geleneksel sistem tasarimi, geleneksel
denetleyici tasarimi, kuvvet- moment denetimi.
Ders Kitaba:

e http://www.robotics.com/

e http://robotics.jpl.nasa.gov/

e http://www.thetech.org/exhibits/online/robotics/

e http://ai.stanford.edu/

Kontrol Sistemleri 11 (3-1) 3,5

Sistemlerde kararlilik kavrami, Hurwitz determinantlar1 ile kararlilik. Routh Tablosu, Routh
Hurwitz kararlilik kriteri ve ozellikleri, Routh tablosundaki 6zel durumlarin ¢oziimleri ile ilgili
ornek uygulamalar. Matlab’da roots, play, polyval ve residue gibi komutlarin kullanim sekilleri.
Karakteristik denklemin elde edilmesi, kok degerlerinin S diizleminde gdsterilmesi, koklerin yer
egrisinin ¢izimi ve kararlilik kavrami. Matlab’da rlocus komutunun kullanimi ve Ornek
uygulamalar. Bade diyagrami ile kararlilik analizi logaritma kavrami, desibel olarak genlik ve
kazanglarinin hesabi. Bade diyagraminin karmagik say1 islemleri ile elde edilmesi. Kazang pay: ve
faz pay1 kavramlari. Bade diyagraminin pratik ¢izimi. Matlab’da bade komutunun kullanim sekilleri
ve Ornek uygulamalar. Nyguist diyagrami ile kararlilik analizi. Kritik frekans ve kritik kazanma
hesaplamalari. Matlab’da nyguist komutunun kullanim sekilleri ve 6rnek uygulamalar. Sistemlerde
denetleyici kavrami, yapilar1 ve gesitleri. Ziegler Nicholes’un titresim yontemine gore geleneksel
denetleyici tasarimi ve konuyla ilgili 6rnek Matlab uygulamalari.

Ders Kitabr:

Yiiksel I., “Otomatik Kontrol”, ISBN 975-564-111-4, Vipas Yaymnevi,2001, Bursa, Tiirkiye
Bir Y., “Otomatik Kontrol”, ISBN 975-564-111-4,Literatiir Yayinevi, 1999, Ankara, Tiirkiye
Bolton W., “Control Engineering”, Longman, 1998, ISBN 0582327733

Nise N., “Control Systems Engineering”, John Wiley and Sons, 2002, ISBN 0471250910

Secmeli IV- Secmeli dersler kisminda tamimlanmustir.
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7. ve 8.Yariyll Dersleri

Bitirme Tezi (0-2) 1
Proje, arastirma, deney ve gozlem, raporlastirma vb. kavramlar. Proje konusu elirleme, proje
onerisi, olusturma Proje yonetimi (Planlama, 6neri, zaman yonetimi, maliyet Proje ¢alismasi
Ders Kitabi:
e Proje konusuna uygun tiim yazili, gorsel, isitsel dokiiman, kitap, web sayfasi kataloglar.

Laboratuar Uygulamalar: (2-2)3

Tiim derslerde goriilen sistemlerin  laboratuar uygulamalari, Imalatrobotik, hidrolik-
pnomatik,elektronik devre, PLC ve yazilim uygulamalari

Ders Kitaba:

Laboratuar konusuna uygun tiim yazili, gorsel, isitsel dokiiman, kitap ve ders notlari.

Robot Kinematigi (3-0) 3

Robot mimarisi, sabit ve hareketli robotlar pargalari, robotlarda hareket mekanizmalari, var olan
robot sistemlerinin incelenmesi ve karsilastirmalar. Kontrol stratejileri ve P-1-D. Robotlarin
programlanmasi, yapay zeka, goriintii esasli robotlar, robotlarda iletisim sorunlarina yaklagimlar.
Robotlarda gorsel, tactile, sonar, infra-red algilama. Robotlarda 6grenme ve dizayn.

Ders Kitaba:

http://www.robotics.com/

http://robotics.jpl.nasa.gov/

http://www.thetech.org/exhibits/online/robotics/

http://ai.stanford.edu/

Secmeli V- Se¢meli dersler kisminda tanimlanmstir.
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SECMELI DERSLER
3. Yariyll Secmeli Dersleri

Coklu Ortam Uygulamalari (Se¢meli) (3-0) 3

Coklu ortam uygulamalarini planlama; siraya koyma, analiz, tasarlama, oncelik belirleme. Grafik,
gorlintii, ses yazilimlari, yazilim tiirleri, yazilim se¢imi, grafik kaynastirma, goriintii ve ses
kaydetme. Goriintii, grafik, ses formatlar1 ve doniistiirme islemleri. Goriintli bolme, birlestirme, ses
ekleme, efekt ekleme. Grafik veya metin hareketlendirme, yazilim se¢imi, efekt uygulanmasi.
Grafik, goriintii, ses ve metin nesnelerini birlestirme, biitiinliikk saglama, renk uyumu, CD ortamina
aktarma ve etiket hazirlama.

Ders Kitabi:

e [letisim Tasarimi ve Coklu Ortam PUSULA YAYINCILIK, Mehmet Naci Dedeal
Macromedia Flash 8 Kaynagindan Egitim, James English, MEDYASOFT YAYINLARI
Macromedia Flash 8, Osman Giirkan, Nirvana Yayinlar
Macromedia Fireworks 8, Osman Giirkan, Nirvana Yayinlar
Macromedia Dreamweaver 8, Osman Giirkan, Nirvana Yayinlari

Web Programlama (Se¢meli) (3-0) 3
Etkilesimli web sayfasi, bilgi girme/sorgulama, sohbet, aligveris ve tiyelik kaydi vb. web sunucu ve
programlama icin gerekli yazilimlar1 (IIS, Apache, vb) kurma. Form ve script baglantilari, metin
kutusu, kontrol kutusu, se¢im kutusu, butonlar ve meniiler. Web programlama dilleri (php, asp, cgi,
java, vb) yapisal farkliliklar, karsilastirma, atama, dongii, dizi islemleri, degiskenler, sabitler ve java
uygulamaciklar1 (applet). Veritaban1 hazirlama, veritaban1 sorgulama (SQL, MYSQL vb.) ve
veritaban1 baglantilar1 (ODBC, JDBC vb.). Etkilesimli web sayfasi yonetme, veri arsivleme,
giincelleme, veritabani diizenleme ve yayin siirekliligi.
Ders Kitaba:

e Duthie,G.A., “’Adim Adim Microsoft ASP.NET”,ISBN: 9755093141, Arkadas Yayinevi,
2002, Ankara, Tiirkiye.

e Demirkol, Z.,”ASP.NET”, ISBN: 9756477024, Pusula Yayincilik, 2002, Istanbul, Triikiye.

e Walter, S.,”ASP.NET Unleashed”,ISBN: 9753223285, Sistem Yaymcilik, 2004, Istanbul,
Tiirkiye

Mesleki Yabanci Dil (Se¢meli) (3-0) 3
Dort islem ve formiiller, sayilar, fonksiyonlar, geometrik sekiller, hareket ve yon terimleri. Elektrik-
elektronik devre elemanlari, devre elemanlarinin baglanti bigimleri (seri-paralel), elektriksel
biiyiikliiklerin ifadeleri (volt, amper, vs.). Sebep-sonu¢ yapilari, sifat ve isim cilimlecikleri,
baglaclar, edilgen cilimleler, ettirgen climleler akademik yayinlarda kullanilan zamanlar, ciimle
yapilari, akademik terimler. Makale terciime etme, mesleki kitap boliimlerinin terclimesini yapma,
kullanim kilavuzlarinin terciimesini yapma.
Ders Kitaba:

e English grammar in Use, Raymond Murphy, Cambridge press

e Basic technical English, Jeremy confort, Oxford press
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Algilama ve Veri Toplama (Se¢cmeli) (3-0) 3
Giris ve motivasyon (pratik ornekler, kullanim yerleri, kavramlarin agiklanmasi) Sensorlerin
simiflandirilmast  (enerji  bigimi  ve  degismeleri,sensorleri  etkileyen fiziksel etkiler)
Sensdrkarekteristigi (zaman davranisi, ¢oziimleme, hassasiyet segiciligi, tekrar liretebilirlik) Pazar
gelisimi (Diinya pazarinda kullanim yerleri ve gelecekteki kullanim yerleri) Sicaklik sensorleri
(metal-direng sensorleri, elektriksel 1s1 Olgegi, sicaklik ileticisi, Kuvartzresonator, 1ginim-sicaklik
sensOri, karekteristiklerin ve parametrelerin karsilastirilmasi, kullanim alanlari. Basing sensorleri,
basing elektrigi (piezo elektrik), piezo direnci, kapasitifendiiktif rezonans yanki etkisi, band ve
fiberoptik-basing sensorleri Yasal ve biyokimyasal sensorler (deri (Dokunmatik), yari iletken-gaz
sensorleri, sicakliga duyarli sensorler, elektro-kimyasal hiicreler (piller-gozler), Elektronik burun,
iyonik secici alan,etkilisensorler ISFETS ve elektrotlar Mikromekaniksensorler (Dijital ivme (hiz)
sensorleri, analog sensorler, gilig(kuvvet) denge-prensipleri, Jiroskop (devir olgegi), akis
sensOriiSensor sistemi icin 6lgme devreleri ve sinyal islenmesi, anahtarlamali-kapasitor, basitce
sinyal degistirme (doniistiirme), on yiikselte¢c ve sinyal diizeltme. Gelecekteki gelismeler(motorlu
tasitlarda, tipta ve ¢cevre 6lgme tekniginde)
Ders Kitabi:

e Smith, E.,Principles of IndustrialMeasurementfor Control Applications, InstrumentSociety
of America,USA, 1984

e Fraden, J.,Handbook of Modern Sensors, SpingerVerlaginc., New York, 1996

e Giirdal, O., Algilayicilar ve doniistiiriiciiler, Nobel yayinevi., Ankara, 2000

4.Yanriyll Secmeli Dersleri

Olasihk ve Istatistik (Secmeli) (3-0) 3

Sistemlerde kararlilik kavrami, Hurwitz determinantlar1 ile kararlilik. Routh Tablosu, Routh
Hurwitz kararlilik kriteri ve ozellikleri, Routh tablosundaki 6zel durumlarin ¢oéziimleri ile ilgili
ornek uygulamalar. Matlab’da roots, play, polyval ve residue gibi komutlarin kullanim sekilleri.
Karakteristik denklemin elde edilmesi, kok degerlerinin S diizleminde gosterilmesi, koklerin yer
egrisinin ¢izimi ve kararlilik kavrami. Matlab’da rlocus komutunun kullanimi ve Ornek
uygulamalar. Bade diyagrami ile kararlilik analizi logaritma kavrami, desibel olarak genlik ve
kazanglarinin hesabi. Bade diyagraminin karmasik say1 iglemleri ile elde edilmesi. Kazang pay1 ve
faz pay1 kavramlari. Bade diyagraminin pratik ¢izimi. Matlab’da bade komutunun kullanim sekilleri
ve Ornek uygulamalar. Nyguist diyagrami ile kararlilik analizi. Kritik frekans ve kritik kazanma
hesaplamalari. Matlab’da nyguist komutunun kullanim sekilleri ve 6rnek uygulamalar. Sistemlerde
denetleyici kavrami, yapilar1 ve gesitleri. Ziegler Nicholes’un titresim ydntemine gore geleneksel
denetleyici tasarimi ve konuyla ilgili 6rnek Matlab uygulamalari.

Ders Kitaba:

Yiiksel 1., “Otomatik Kontrol”, ISBN 975-564-111-4, Vipas Yaymevi,2001, Bursa, Tiirkiye
Bir Y., “Otomatik Kontrol”, ISBN 975-564-111-4,Literatiir Yayinevi, 1999, Ankara, Tiirkiye
Bolton W., “Control Engineering”, Longman, 1998, ISBN 0582327733

Nise N., “Control Systems Engineering”, John Wiley and Sons, 2002, ISBN 0471250910

Gii¢ Elektronigi (Se¢cmeli) (3-0) 3

Gli¢ elektroniginin temel prensipleri ve gii¢ elektronigi temel elemanlari. Snubber devre tasarima.
Stirme devreleri. AC kiyicr devreleri. Tek fazli ve ii¢ fazli kontrollii/ kontrolsiiz dogrultucu
devrelerin degisik yiik kosullarinda calismasi. DC kiyict devreleri. Tek fazli inverterler. Inverter
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analizi ve frekans/gerilim kontrolii i¢in metotlar. Inverter icin harmonik analizin yapilmas1 ve
modiilasyon indeksi ile frekans orani. Ticari PWM iiretimi.
Ders Kitabu:

e Gii¢ Elektronigi, Mohan,Undeland, Robbins, Ceviri: Nejat Tuncay, Metin Gdkasan, Seta
Bogosyan, Literatiir Yayinlari, 1. Basim Eyliil 2003.

e Modern Power Electronics and Drivers, Bimal K. Bose, Prentice Hall PTR . -Giig
Elektronigi, Do¢.Dr. Osman Giirdal, Nobel Yayin Dagitim, 2. Baski 2000.

e Power Electronic Control of AC Motors, JIMD Murphy&FG Turnbull, Pergamon Pres, 1988.

Mekatronik Sistem Tasarimi (Se¢cmeli) (3-0) 3
Mikro makine nedir? Mekanik hareket yapan mikro makinelerin 6nemi ve uygulama yerleri. HDD,
CD, fotograf makinesi gibi aparatlarin dizayn problemlerine temel yaklasimlar. Mekanik-Sistemler
dersinde 6grenmis oldugu civata, kaynakli birlestirmeler, yataklar, disli ¢arklar, miller gibi makine
ve mekatronik elemanlar1 ile hesaplamaya dayali sistemlerin analizini ve tasarimini mikro
islemcileri diisiinerek yapar, bunlar1 akilli mekatronik parcalarin imalatinda kullanir, sistemlerin
yorulma, omiir hesaplarini1 yapabilir. Kii¢lik projeler ile Mekatronik sistemler dersindeki igerigi
pekistirir ve akilli parca dizayninda kullanir. Ozellikle akilli makine pargalarinin montaj ve
demontaj1 iizerine uygulamalar yapar. Giris seviyesinde sonlu elemanlar metodunu 6grenir ve paket
programlar ile bir ve iki boyutlu problemler ¢ozer.
Ders Kitaba:

e Mikroiglemciler ve 8051 Ailesi, Haluk Glimiiskaya, Alfa yayinlar

Miihendislik Malzemeleri IT (2-0) 2
Celik 1s1l islemleri, Celiklerin liretim yontemleri, Celikler ve Siiflandirilmasi, Celiklerin kisa
gosterimleri ve malzeme numaralari, Genel Yap1 Celikleri, otomat celikleri, Islah Celikleri, Nitriir
Celikleri, Sementasyon Celikleri, Paslanmaz Celikler, Basin¢li Kap celikleri, Dékme demirlerin
tirleri, kisa gosterimleri, malzeme numaralar1 ve 6zellikleri, Aliiminyum ve &zellikleri, Bakir ve
Ozellikleri
Ders Kitaba:

e J. Bargel, G. Schulze, Materials Science I and I1.

e Donald R. Askeland, Trans. Erdogan M., (1998) Science and Engineering of Materials
Ankara, Nobel Publication.

e Lahtin Yu. M. Metal science (1998) Moscow, Gulaev A.S. (2000) Metal science Moscow,
G. Said (2002).

Girisimcilik (Se¢meli) (3-0) 3
Girisimcilik kavram ve yaklasimlari; girisimcilik siireci: fikir liretme, fizibilite analizi, is plan1 ve
strateji, organizasyon tasarimi, yeni is takimini kurma, finansman, fikri haklarin korunmasi; yeni is
planlarimin uygulamaya konmasi; organizasyonlarda inovasyon ve degisim; yeni pazarlar yaratma;
operasyonel zorluklar ve firsatlar; aile isletmelerinin gelisimi ve yonetimi; aile isletmelerinde yagam
dongiisli; yonetim devri plan1 ve profesyonel yonetime gegis; girisimcilikte basar1 ve basarisizlik
ornekleri.
Ders Kitabi:

e Isletme Yoneticiligi, Prof. Dr. Tamer Kogel, Beta Yay., Istanbul, 2010

e Yavuz Odabas1 (editér), Girisimcilik, Anadolu Universitesi Yaymni1 No: 1567, 2004. , 2002
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e Semra Arikan, Girisimcilik: Temel Kavramlar ve Bazi Giincel Konular Siyasal Kitapevi
e Tamer Miiftiioglu ve Tiilin Durukan, Girisimcilik ve KOBI’ler, Gazi Kitapevi, 2004
e KOSGEB Girisimcilik Destek Programi Yeni Girisimci Is Plani.

5.Yariyil Secmeli Dersleri

Niimerik Is1 Transferi (Se¢meli) (3-0) 3
Giris, 1s1 transferinde temel denklemler. Siir deger problemleri. Kismi diferansiyel denklemlerin
siiflandirilmasi, Sayisal ¢oziim yaklasimlari: Sonlu farklar, sonlu hacimler ve sonlu elemanlar
yontemleri. Sonlu fark formiilleri, Parabolik denklemler: Acik ve kapali yontemler. Kararlilik
analizi. Eliptik denklemler. Hiperbolik denklemler.
Ders Kitaba:

e Ozisik, M.N., 1994. Finite difference methods in heat transfer, Mechanical and aerospace
engineering department, north Carolina state university, CRC, 412p., Florida, USA.

e Holman, J.P., 1997. Heat Transfer 8th Edition. Mcgraw-Hill, New York, 15-100.

e Altimgik, K., 2003. Uygulamalarla 1s1 transferi, Nobel yaymlari, Selguk Universitesi Miih-
mim. Fak. Makine miih. Bol. 788s., Ankara.

Bilgisayar Destekli Analiz (Se¢meli) (3-0) 3
Direkt ve indirekt modelleme arasindaki farklar. Direkt jenerasyonun incelenmesi. Indirekt
jenerasyonun incelenmesi. Kat1 modelin elemanlara boliinmesi (Mesh islemi). Eleman niteliklerinin
olusturulmasi. Elemanlarin kontrol edilmesi, GUI ve komut kullanimi. Serbest ve kontrollii eleman
olusturma islemleri. Elemanlardan olusan ag yapisinin kontrolii ve degistirilmesi. Eleman
niteliklerinin diizenlenmesi. Ornek uygulamalar.
Ders Kitabr:

e Lawrence, Kent L, ANSYS tutorial: Release 6.1 SDC Publications, Canonsburg:, 2002

e Saeed Moaveni, Finite Element Analsysis Theory and Application with ANSYS, 1999

e ANSYS yardim dosyalar1 ve drnekler.

e George R. Buchanam, Theory and problems of Finite Element Analysis, Schaum's Outline,

e Muzaffer Topgu, Siileyman Taggetiren, Miihendisler i¢cin Sonlu Elemanlar Metodu,

Goriintii Isleme (Secmeli) (3-0) 3
Goriintiiniin temelleri, 15181 6zellikleri, renk bilgisi, insan gérme sistemi, kameralar, bilgisayar
gorme sistemleri, siyah- beyaz goriintii, renkli goriintii, renk modelleri (RGB, CMY, TIQ), sayisal
goriintii Gorlintli isaretinin drneklenmesi ve kuvantalanmasi Goriintli formatlari, goriintli gelistirme
teknikleri; nokta isleme yontemleri, siyah-beyaz goriintii, gri ton degerlerini dilimleme, parlaklik
ayarlama, kontrast gelistirme ve bilgisayarli uygulamalar1 Goriintii filtreleme sistemleri Goriintiiniin
iki boyutlu doniisiimleri; iki boyutlu fourier doniisiimii ve hizli fourier doniisiimiin goriintiilere
uygulanmasi Gorlintii verisi kodlama teknikleri, goriintii sikistirma ve teknikleri
Ders Kitabu:

e MATLAB VE PROGRAMLAMA, Dr. Aslan INAN

e Digital Image Processing, 2nd Edition, by Gonzalez and Woods, Prentice Hall

e Digital Image Processing Using, MATLAB , by Gonzalez, Woods, and Eddins, Prentice
Hall, © 2004
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Otomotiv Mekatronigi (Se¢meli) (3-0) 3
Genel tasit kavrami, otomotivlerin genel tarihgesi ve gelisimi genel otomotiv ana sistemleri,
otomotivde yakit
tasarrufu, insan emniyeti, siiriicli yardim sistemlerinin O6nemi ve son yillardaki gelismeler,
Elektronik atesleme, air bag sistemleri, immobilizer, ABS, drive, brake, steer, shift vs. gibi genis
mekatronik uygulamali otomotiv sistemlerinin incelenmesi ve tasit icersindeki fonksiyon ve
yararlarinin irdelenmesi, ABS, drive, brake, steer,shift vs. gibi genis mekatronik uygulamali
otomotiv, sistemlerinin incelenmesi ve tasit icersindeki fonksiyon ve yararlarinin irdelenmesi, ABS,
drive, brake, steer, shift vs. gibi genis mekatronik uygulamali otomotiv, sistemlerinin incelenmesi
ve tasit icersindeki fonksiyon ve yararlarinin irdelenmesi, Tasit dinamigi kontrolu (ABS ASR ESP
VDCQ), aktif ve yari-aktif slispansiyon kontrolu.
Ders Kitabu:

e Automotive Computer Controlled Systems, Allan W.M.Bonnick

e lcten Yanmali Motorlar, I.Hakki Oz, Oguz Borat, Ali Siirmen, Birsen Yayinevi
Obitet ders notlar1, http://obitet.gazi.edu.tr/

Nesne Yonelimli Programlamaya Giris (Se¢meli) (3-0) 3
Yapisal veya modiiler program mantigi, problem analiz yontemleri, Temel algoritma kavramlari,
modiillere ayirma ve siralama yontemleri. Akis semasit sembolleri, semboller arasi baglanti,
giris, ¢ikis, karar ve referans sembolleri, Degisken ve sabit tipler, sayisal degiskenler,
alfantimerik degiskenler, degisken secim kriterleri atama, karar ve dongii yapilari, baslangic ve
bitis yapilari, Java gelistirme programi, kodlama, derleme, hata yakalama, ayiklama, nesne
yapilari
Ders Kitabu:

e java How To Program - Fifth Edition Deitel & Deitel

Ozel Elektrik Makineleri (Secmeli) (3-0) 3
Step motor tanimi, ¢alisma esasi, step motorlarda adim kontroli, siirlicii devresi ve malzemeleri,
step motorlarin avantajlari, dezavantajlari, kullanildigi yerler, Lineer motor tanimi, ozellikleri,
cesitleri, lineer asenkron motor gesitleri, kullanildig1 yerler, Servo motor tanimi, yapist ve ¢alisma
esasl, c¢esitleri, kullanildig1 yerler, hiz kontrolii. Reliiktans motor tanimi, ¢aligma esasi, yapist ve
cesitleri, hiz kontrolii, kullanildig1 yerler. Fircasiz DA motor tanimi, yapisi, ¢esitleri, kullanildigi
yerler. Universal motor tanimu, yapisi, cesitleri, kullanildig: yerler, hiz kontrolii.
Ders Kitabi:

e Bal G., Ozel Elektrik Makinalar1, Segkin Yayinevi, Ankara, 2004

e Fitzgerald A.E., Electric Machinery, McGraw Hill, 1993

e Kenjo T., Stepping motors and their microprocessor controls, Clarendon Press, Oxford,

¢ Kenjo N., Permanent magnet and brushless DC motors, Sogo company, Tokyo, 1984
e Miller T J E., Electronic control of switched reluctance machines, Newnes, Oxford, 2001

Bilgisayar Destekli imalat (Secmeli ) (3-0) 3

CAD/CAM, NC, CAM yazilimlarinin tanitilmasi, anahtar terimler, programlama dili, PC tabanl
program, geometrik modelleme, proses planlama, bilgisayar tiimlesik imalat, bilgisayar destekli
imalat kontrolii, CAM uygulamalari.
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Ders Kitabu:
e Giilesin, M., Giilli, vd., “CNC Turning and Milling machine Tool programing, Third
Edition, Baran ofset publicer, 480s., 2007.

Teknoloji ve ARGE Yonetimi (Se¢meli) (3-0) 3
Kiiresellesmenin karakterinin dnemli 6l¢iide degistigi giiniimiiz rekabet kosullarinda teknoloji
transferi ve inovasyon Oonemli birer stratejik ara¢ olusu. Teknolojinin ve buna bagli olarak AR-GE
ve uriin gelistirme faaliyetlerinin endistriyel isletmelere olan katkisi. Yenilik ve yaraticiligin
gelistirilmesi. Icat, inovasyon ve rekabet avantaji. Degisen iiretim teknolojisinin yeni iiriinlere ve
topluma etkisi Teknoloji transferi ve adaptasyon siireci. Uriin gelistirme siireci (1): Siirec isleyisi ve
yonetimi. Uriin gelistirme siireci (2): Endiistriyel tasarimin stratejik rolii. Uriin gelistirme ekibinin
organizasyonu. Rekabet giicii olarak inovasyon. Endiistriyel AR-GE yonetimi. Yaraticilik yonetimi
ve orgiitsel 6grenme. Isletmeler arasi iliskiler ve sebeke yapilar. Bilim, teknoloji ve inovasyon.
Ders Kitaba:

e Strategic Management Of Technology And Innovation,Robert A. Burgelman, Modesto A.

Maidique and Steven C. Wheelwright, Irwin, Third Edition, 2001.
e The Management Of Technology, Paul Lowe, Chapman & Hall,1995.
e Handbook Of Technology Management, Gerard H. "Gus" Gaynor, McGraw Hill, 1996.

6.Yariyll Secmeli Dersleri

Imal Usulleri (3-0) 3
Imalat ydntemleri, imalat yontemlerinin karsilastirilmasi, talas kaldirma ve konvansiyonel imal
usulleri, sicak-soguk sekillendirme, ektriizyon, sa¢ sekillendirme.
Ders Kitabr:
e Anik, S., 2000. Imal Usulleri, Birsen Yayinevi, Istanbul.

Endiistriyel Olcme ve Uygulamalar: (Secmeli) (3-0) 0
Olgme ve kontroliin temel prensipleri. dlgme ydntemleri en kiigiik kareler metodu, dl¢gme ve kontrol
aletleri: kumpas, mikrometre, mihengir, komparator, passametre, endikator, mastarlar, koordinat
olgme tezgahi, yiizey piiriizliiliiglinlin tanitilmasi ve yiizey piiriizliiliik 6l¢tim aleti, sicaklik, basing,
nem degerlerinin dl¢lilmesi.
Ders Kitabu:

e Genceli, O.F., 'Olgme teknigi: boyut, basing, akis ve sicaklik dlgmeleri', Birsen Yayinevi,
Istanbul, 1995.

Isci Saghg Ve Is Giivenligi (Secmeli) (3-0) 3

Is yeri; yerlesim, temizlik, aydinlatma, 1sitma ve ses seviyesinin is kazalarma ve is¢i saghigma
etkisi, Is kazalarmin olusmasinda etkili olan faktorler (uykusuzluk, asir1 yorgunluk, hastalik, ise
uygun olmamak, dikkatsizlik ve tedbirsizlik) Yanma, diisme, zehirlenme, elektrik carpmasi, makine
kazasi, delici/kesici aletlerle yaralanma ve almacak onlemler, Is yerinde isin yapimi esnasinda
meydana gelebilecek kazalardan korunmak i¢in alinabilecek dnlemler, Suni solunum, kirik-¢ikik,
yanma, zehirlenme, kanamayr durdurma, elektrik carpmasi olaylarinda ilk yardim kurallar1 ve
kazazedeyi tagima yontemleri
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Ders Kitabu:
e Ozcan T., Karagivi G., 'Is Sagh@ ve Giivenligi El Kitabr', SIEMENS, Boyut Matbaacilik
A.S., 2004, Istanbul, Tiirkiye

Endiistriyel iletisim Sistemleri (Se¢meli) (3-0) 3
Ag mimarileri, yildiz, halka, bus, kablo tiirleri, baglanti sekilleri ile ilgili elektronik devre
elemanlari, elektriksel isaretler Ag erisim metodlari(Profibus, S-bus, intrbus, 12C, CAN) ¢evre
yapilari, senkronizasyon tiirleri, endiistriyel ag erisim metodlarinin karsilastirilmasi, elektronik
devre elemanlar1 ve ag protokoliine ait kaydediciler. Yiiksek seviye protokoller, Device net
CANOPEN, Cankingdom, OSI fetears modeli ile karsilastirma, Endiistriyel kopriiler ve calisma
prensipleri, protokol doniistiirme. Endiistriyel ag benzetimi, ag trafigi iiretme, ag analizi, koprii
olusturma.
Ders Kitaba:

e Dick Caro, “Automation Network Selection”

Sayisal Elektronik Sistem Tasarimi (Se¢meli) (3-0) 3
Devre Tasarimi, VHDL e giris, VHDL kod yapisi, Veri tipi ve islemler, Sinyaller ve degiskenler,
Sonlu durum Makineleri, ilave devre tasarimlari, Sistem tasarimi, paketler ve bilesenler,
fonksiyonlar ve islemler, Uygulamalar
Ders Kitabi:

e Sayisal Elektronik, M.Kaya Yazgan

e Sayisal Tasarim, M. Morris Mono

Siire¢ Denetimi (Se¢cmeli) (3-0) 3
Sinyal sekillendirme elemanlar1; diyot, gerilim kaynagi, entegre devreler Kontrol amaciyla veri elde
etme sistemleri Siire¢ kontrol denetleyicileri ve ayar teknikleri Siireglerin karakteristikleri; ayarlama
ve performans kriterleri Kontrol stratejileri; dagitilmis kontrol, ileri besleme, kaskat ve oransal
kontrol Islemsel yiikseltegli, tristorlii, MOSFET li arayiiz gii¢ baglantilar1.
Ders Kitaba:

e http://uzak.mersin.edu.tr/UserFiles/EndOto/ELO-207/ELO-207.htm- Siire¢ Kontrol Ders
Notlar1

e http://uzak.mersin.edu.tr/UserFiles/EndOto/elo-210/elt-204.htm Siire¢ Ol¢iim Ders Notlar

e http://www.marelmakina.com/pdf/msm2000.pdf AC Servo Siiriici Kilavuzu

Dogrusal Olmayan Sistem Kontrolii(Se¢meli) (3-0) 3
Dogrusal olmayan kontrol sistemlerine girig, Dogrusal olmayan sistemlerin analizi, Dogrusal
olmayan kontrol sistemlerinin kararlilig1 ve Lyapunov teoremi, ileri kararlilik kurami,Agiklayict
fonksiyon yontemiyle analiz, Dogrusal olmayan kontrol sistem tasarimi: Geri-beslemeli
dogrusallagtirma,Dogrusal olmayan kontrol sistem tasarimi: Geri-beslemeli dogrusallastirma,
Dogrusal olmayan kontrol sistem tasarimi: kayma modunda kontrol, Dogrusal olmayan kontrol
sistem tasarimi: uyarlamali kontrol, Cok girisli fiziksel sistemlerin kontrolii,
Ders Kitaba:

e J.J. E. Slotine, W. Li, Appliednonlinearcontrol, PrenticeHall, N. Y., 1991
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Gorsel Programlama (Se¢meli) (3-0) 0
NET kavramimnin tanitimi, .NET program gelistirme ortami, .NET programlama dilleri, .NET
servis birimleri (ASP.NET,ADO.NET,XML). Degiskenler, operatorler, ifadeler, fonksiyonlar,
karar yapilari, dongiiler, hata yonetimi ve istisnalar, smif olusturma ve nesneler, degerler ve
referanslar, diziler, miras alma, eleman olusturma, operator asir1 yilkleme. Windows formlarimin
tanitimi, meniiler, veri gecerliligi, karmasik kontrol nesneleri, diyalog kutulari, ortak diyalog
kontrolleri, MDI ve SDI kavramlari. ADO.NET teknolojisinin tanitimi, ADO.NET ile veritabani
kullanmak, XML servisinin tanitimi, ASP.NET teknolojisinin tanitimi, WEB formlar1 ile veri
erisimi, ASP.NET uygulamasi programlamak, WEB servis uygulamalari.
Ders Kitabi:

e Hanly-Koffman, Problem Solving and Program Design in C, Addison Wesley, Second
Edition

e H. M. Deitel - D. J. Deitel, C: How to Program, Prentice-Hall, Second Edition

Mekanizma Teknigi (Se¢cmeli) (3-0) 3
Mekanizmalarin sistematigi, Diizlemsel mekanizmalarin analitik ve sayisal yontemlerle kinematik
analizleri,
Disli ve Kam mekanizmalar1
Ders Kitabi:
e Ibrahim Deniz Akgali, Mekanizma Teknigi,Birsen Yaymevi, 2002, Adana, Tiirkiye.

Optik Haberlesme
Fiber Optik Giris, Isik Kirilmasi, kirilma indisleri, Fiber Optik avantajlari, LED verici & detektorti,
modlarin yayilimi, Fiber Optik o6zellikleri, zayiflatma (attenuations), Makro egimlerin
(Macrobends), Fiber Optik kablonun yapisi, Logaritma hesaplari, Decibel & Dalga boyu Fiber
haberlesmede, pencereler, FiberOptikte LED ve LAZER kaynaklari, Fiber Optikte, Yayilma
(scatter), Dagilma (Dispersion). Fiber malzemelerin 6zellikleri, Optik fiber baglantilar1 ve ek
kayitlar1 ve Optik fiberlerin kablolanmasi,
Ders Kitaba:

e Fiber Optic Communications

7.ve 8.Yariyll Secmeli Dersleri

Enerji Yonetimi Ve Bina Otomasyon Sistemleri (Se¢meli) (3-0) 3
Genel giris ve tanimlama, Enerji Verimliligi, Binalarda Enerji Verimliligi, Bina Otomasyonu, Bina
Otomasyonu Sistem Dizayni, Bina Otomasyon Sistemlerinin Siniflandirilmasi, Bina Otomasyon
Sistemini Olusturan Temel Ogeler, Saha Istasyonlar1 Konvertdr, Cevirici, Kontrol Ve Gozetleme
(Veri Merkezi), Lokal Kontrol Ve Gozetleme, Saha Elemanlari, enerji ekonomisi metotlari.
Ders Kitaba:

e ASHRAE, 1995. HVAC Applications. ,1791 Tullie Circle,N. E., Atlanta, GA 30329

e Eyice, S., 'Is1 Ekonomisi', Caglayan Kitabevi, istanbul, 1981.
Karakog,H., 'Enerji Ekonomisi', Demir Dékiim Teknik Yay., Eskisehir , 1997
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Yenilebilir Enerji Teknolojilerinde Sistem Otomasyonu(Se¢cmeli) (3-0) 3
Yenilebilir Enerji Teknolojileri, Fotovoltaik sistemler, riizgar santralleri, giines gii¢ kuleleri,
fotovoltaik sistemlerde yiik analizi, fotovoltaik sistem hesaplamalari- otonom sistem hesaplamalari,
sebekeye bagli sistem hesaplamlar,hibrit sistem hesaplamlari, fotovoltaik sistem bilesenleri ve
boyutlandirilmasi-inverterler, sarj kontrol cihazlari, akiiler, sigorta sec¢imi, kesiciler, topraklama
sistemi, parafudurlar, kablolama hesaplari, Fotovoltaik sistemler - riizgar santralleri ve giines gii¢
kulelerinde devir ve/veya ag1 dlglimleri ve kontrolii, Endiistriyel Kontrol
Sistemlerinde Ag Yapilari, Endiistriyel kontrol Sistemlerinde Ag Sistemi Olusturma
Ders Kitaba:

e Yenilenebilir Enerji Teknolojileri Otomasyonu - Ag Sistemleri,Ankara, 2013

Veri Haberlesme Sistemleri (Se¢meli) (3-0) 3

Haberlesme modeli, protokoller, standartlar, standardizasyon kuruluslari, Ag gerekliligi,OSI
referans modeli, Veri iletimi, Temel Kavramlar, Analog ve sayisal veri iletimi, Iletim Bozukluklari,
Iletim Ortamlari, Kilavuzlanmis iletim ortamlari,Kablosuz iletim, Veri Isaretlerinin Kodlanmasi ,
Temel band Hat kodlama teknikleri, Sayisal Modiilasyon teknikler, Yayili Spektrum, Fiziksel
seviye:Veri iletisim arayiizleri, Senkron ve asenkron iletisim Iletisim tiirleri,»Hata Algilama ve
Diizeltme, Hata algilama yontemleri, Hata algilama ve Diizeltme yontemleri ,Veri sikistirma,Basit
ve Sembole Dayali kodlama Istatistiksel kodlama, Veri aktarim Katmani, Akis Kontrolu, Veri
Aktarim Kontrol Protokolleri, HDLC, LAPD, LAPB, LAPF,LLC,ATM , Cogullama

FDM, Senkron TDM, Istatistiksel TDM, Birlesik Teknikler, ISDN, ISDN kavrami, Standartlar,
ISDN Kanallari: D kanali, LAPD protokolu, Erisim Arayiizleri: BRI, PRI, ISDN Hizmetleri, Yerel
Alan Aglari, Ag yapilari, IEEE 802 Protokolleri/Ethernet MAC, Ethernet (CSMA/CD),Token Ring,
FDDI, Devre Anahtarlama, Paket anahtarlama, Paket anahtarlamali aglarda yonlendirme, Aglar
Aras1 Haberlesme, Internet Baglantisiz haberlesme, IP Protokolu, IPV6 Yonlendirme protokolleri
Baglantiya dayali tasima protokol mekanizmalari

TCP, UDP, ARP

Ders Kitab:
e Data & Computer Communications, seventh edition, William Stallings,Prentice-Hall, 2001
e ISDN Concepts, Facilities and Services Gary C. Kessler, Peter Southwick,

McGrawHill, 1997
e +Broadband Telecommunications Technology B. Lee, Artech House, 1997

e Internetworking with TCP/IP Volume 1, II, 11l Douglas E. Comer, David L. Stevens,
PrenticeHall, 1999

Yapay Zeka Sistemleri (Se¢meli) (3-0) 3
Yapay zekda kavrami, bulanik mantik, yapay sinir aglari, genetik algoritmalar, uzman sistem
kavramlar1 Keskin kiimeler, keskin kiime islemleri, keskin kiimelerin 6zellikleri, bulanik kiimeler,
bulanik kiime islemleri, bulanik kiimelerin ozellikleri Denetim sistemleri kurami, bulanik
denetleyiciyi olusturan birimleri ve gorevleri Bulaniklastirma yontemleri, veri tabani ve kural
tabaninin olusturulmasi, bulanik ¢ikarim yontemleri, durulastirma yontemleri Bulanik mantik
denetleyici tasarim esaslari, tasarimin tamamlanmasi, tasarlanan denetleyicinin bir niceligin
denetiminde kullanilmasinin benzetim yoluyla yapilmasi
Ders Kitaba:

e S. Russell, P. Norvig, Artificial Intelligence: A Modern Approach, Prentice Hall.

e G.F. Luger, Artificial Intelligence, Addison-Wesley, 2002.
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Ahsilmamis Imalat Yontemleri (Se¢meli) (3-0) 3
Giris; alistlmamis imalat yontemlerinin kisaca gozden gecirilmesi ve alisilmig imalat yontemleri ile
karsilagtirilmasi. Alisilmamis isleme yontemlerinin islemede kullanilan enerji tipine gore
siniflandirilmast ve bu yontemlerin igleme prensiplerinin, gereglerinin, isleme parametrelerinin,
isleme kabiliyetlerinin ve uygulamalarinin gozden gecirilmesi. Mekanik enerji: Ultrasonik isleme,
asindirict jet ile isleme, su jeti ile isleme. Elektrokimyasal enerji: Elektrokimyasal isleme,
elektrokimyasal delme, elektrokimyasal honlama. Kimyasal enerji: Kimyasal isleme. Isil enerji:
Elektroerozyon ile isleme, telli elektroerozyon ile isleme, lazer ile isleme, plazma ile isleme.
Ders Kitaba:

e G.F. Benedict, Nontraditional Manufacturing Processes, Marcel Dekker, Inc., New York,
1987, ISBN: 0-8247-7352-7.

e H. Abdel, G. El-Hofy, Advanced Machining Process Nontraditional and Hybrid Machining
Processes, 2005, McGraw-Hill

Lazerler (Se¢meli) (3-0)3
Lazerin ¢alisma prensibi, Elektromanyetik isimanin dogasi ve lazer 1gininin karakterizasyonu, Lazer
optigi ve optik aksamlar, Lazerden kaynaklanabilecek kazalar ve ig giivenligi, Endiistride kullanilan
lazer gesitleri Endiistride kullanilan lazerlerin karsilastirilmasi, Lazerin malzeme isleme ve diger
uygulamalardaki pazari
Elektromanyetik 1s1manin malzeme ile etkilesimi, Lazer ile kesme, Atimli lazerlerde parametre
kesme ve delme islemine etkileri, Atimli lazer kullanilarak delme islemi, Atimli lazer kullanilarak
kesme islemi, Lazer ile kaynak yontemleri, Lazer ile kaynak islemi sirasinda gergeklesen fiziksel
olaylar, Atiml lazerler dikis kaynaginda lazer parametrelerinin etkisi, Atimli lazerler ile kaynak
islemi, Lazer ile malzeme islemenin diger uygulamalari, Lazer otomasyonu ve sistemleri
Ders Kitaba:

e Lazerler ve Materyal Isleme Uygulamalari, Necmettin Tarak¢ioglu, Nobel Yaym Dagitim,

2013.
e Spektroskobi ve Lazerlere Giris, Prof. Dr. Fevzi Koksal, Nobel Yayin Dagitim, 2013.
e Lasers-Lazerler, Peter W. Milloni, Joseph H. Eberly, Degisim Yayinlar1 2006.

Mekanik Titresimler (Se¢meli) (3-0) 3
Titresim Sistemlerine Giris, Tek Serbestlik Dereceli Sistemlerin Serbest Titresimi, Harmonik
Tahrikli Titresim Sistemleri, Genel Kuvvet Etkilerinde Titresim, Iki Serbestlik Dereceli Sistemler,
Cok Serbestlik Dereceli Sistemler, Dogal Frekanslarin ve Titresim Modlarinin Belirlenmesi, Siirekli
Sistemler, Titresim 6l¢iimii ve kontrolii, Titresim Analizinde Sayisal Yontemler, Dogrusal Olmayan
Titresimler, Rastgele Titresim.
Ders Kitabi:

e Vibrations, Balakumar Balachandran and Edward Magrab, Thomson Brooks/Cole,
2004.1SBN 0534-395104

Isletme Yénetimi ve Organizasyon (Secmeli) (3-0) 3

Isletme Yonetim ve organizasyona yonelik temel kavramlar, modeller ve teoriler; ydnetim
diisiincesinin evrimi; yonetsel fonksiyonlar: planlama, orgiitleme, liderlik etme, kontrol; birey ve
grup davranisi; orgiitsel yapi, tasarim ve davranis; organizasyonlarin i¢ sistemleri; organizasyon ve
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organizasyonel ¢evre; organizasyonel uyum; organizasyonel performans; giiniimiiz is ortamlarinda
yonetsel karar vermenin zorluklar1 ve gergekleri.
Ders Kitaba:
e Yonetim ve Organizasyon Cagdas Sistemler ve Yaklagimlar Prof. Dr. Nurullah Geng Kasim
2007,Seckin Yayincilik, Ankara.

UNIVERSITE ORTAK SECIMLIK DERSLERI (Béliim Tarafindan Acilacak)
Mekatronik Sistemler (Universite Ortak Secimlik) (2-0) 2

Mekatronik ne demektir? Mekatronik sistemler hakkinda temel bilgiler. Mikro makine nedir?
Mekanik hareket yapan mikro makinelerin 6nemi ve uygulama yerleri. HDD, CD, fotograf
makinesi gibi aparatlar ve yapilari. Sistem ¢alisma prensipleri.

Ders Kitaba:
e Mekatronik- William Bolton.(Ceviri: Koray Tungalp), ISBN: 9786054057085. Pandora
Yayinevi.

Robot Bilgisi (Universite Ortak Secimlik) (2-0) 2

Robot nedir? Robotlarin giiniimiizde kulanim alanlari, endiistriyel robotlar, robot konfigiirasyonlari,
robot teknolojileri, robot programlama teknikleri.

Ders Kitabu:

http://www.robotics.com/

http://robotics.jpl.nasa.gov/

http://www.thetech.org/exhibits/online/robotics/

http://ai.stanford.edu/
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http://www.seckin.com.tr/browser/fa/994531968/title/prof-dr-nurullah-genc.html

